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In Zusammenhang mit einar Presse verwendbare Platinen-Positioniervorrichtung 

N&bail Oinor Protik>e ^^uf^uatQllande Platinan-Positfo- 
niarvorrichtung 2um QbarfOhren einerMatattbiechptattna 
aus ofnor ankommendan Isllcige in cine Scllage, aua dor 
die Platine vor) efner Transportelnrlchtunfl augehou und 
in die Preasa eingabracht wlrdi m\t einer hori^ontBten Un- 
tarlaga fur die Platino, dadurch gekonnzalchnet, daK dia 
Untarlaflfl {2) mindotitens droi lawafia mlttala olnar An- 
triebseinrichtung fur sich antraibbaro Frafheilagrada auf- 
wafal, ao daH die untarJaga (2) In dar HurlzontDion zu ei- 
nar zweldtmonalonaton Varaatabdwegung und m efnar 
Drahbowaouno antraibbar ist wobei fPr dIa Avoidimen- 
aionalo Vorsetzbewegung 2wci rcchtwinKalig zuainandar 
jinasr bowogbare BewqggngHOlcmonte (5, B) und fOr die 
OrfihtsowoQung cin DrohbrswuflurtQaolomont <7) vo^han- 
den sind, von donon oin ersteii Elomont (6) an ainor Trag- 
konatruktion (8)< ain zweftas Element 0) am erstan Ele- 
mont (6) und daa drina Element (S) am zwaiton Element 
(7) geiagort ist und von einem ondlos umlaufandan f 6r- 
dorband (11) gobiidat wird. das mit sainem obar^n Tfum 
die Unterlage <2) blldot, und dad obarhalb dor Unterlage 
(2) ain Kamorasystem (16) 2um Optiachon Erfaaaan dor 
iisttage dar Platine <1) von^enden Ist, dem aino Rochno^ 
einhelt ^^ugoordnei Isi, die dia latlago mit der Soilage vor- 
oloicht und dia Aniriebaeinrichtungen aieuort, &o dal^ die 
Platine (1) in die Soilage gelangt. 
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Dio &riifM3ung tadtrlf^ ainis nelien cincr Presse aufzusiel- 
lendc Platirtcn-PosUionicrvocrichlUDfi zum tJborfUhren eiacr 
Mctallblcchplaiinc aus ciiwr ankoiiimendcn Isiliific in cine 
Solilage, uus (Icr die Plalinc von uincr Transporuiinilchuing 
abfichoU und in die Prcasc cingcbrachi wirJ, mil cincr hori- 
9iomalon Unierlafio fUr die Platmc. 

Plaiinttn, die in cincr Ptcssc bcispiclswcisc Karoaseric- 
imldn von AuiM verr'bnni warden sollon. mCl^^en nabon der 
bcireftendcn l^ressc lagcgcnau bercitgclcgt werdcn. damii 
sio von tlwr cine atiloTnwUsicne BcwOijung auKfuhrcndcn 
Transpoiicinrichuing* bcispieUwuisc eine Cjreiforeinrich- 
lung i«U Saugcrn, crjirift'cn und in dvr gcwDnachton iSolUago 
In dio Prcsse utxirilihrt werdcn fccnncn. 

Die beispjelawcisc von elntsr WaRcbsmtion, in der die Pb- 
linen gdwaschcn wertlen, odcr von einer andorcn Station her 
koninicridcn Plaiincn bcfindcii sich jcdoch rCfeolinSfllg nlcIii 
in diescr Solil«fte» sondcrn in uinor davon abweicbcndcn 1st- 
)ago, so cU$s sic in cincr der Prcssc benachbartcn Zenirler- 
siaiion miiiels oincr Po.<iiionicrvomchtung in die SolUagc 
^ebracht wcrrlcn niusscn. 

Bci oincr beVannfcn Poaiiionicrvonriyhlu ng crfolgt dies 
finduroli, dooa an dftr iJniorta^c, auf die die Plaiiriiin vcrcin- 
v^li gelogi wcixJcn, vcrtcili angecvdnctc Ansichiage vorhan- 
dcn *ind, die mcchunisch odor piicutnaiiscli bcwcijbur sind 
unci durcli onispruchendcs Buialiuen die jowdli^e Platino in 
dio SoUlage riickcn. 

TDcr dartuL verbundcnc icchnJsctic Aufwund hi vci+iabni,'*- 
miiSifi groB. Fermsr bcsiehi die Chjfahr, dass die joweilige 30 zoitaufwendlgcr wiirv. 



kolno l^oUiivbeu/cgungcn y.wischcn dcrPlailnc unddijrUn- 
terlago stall, so dass wcdcr an der Plaline noch an der Unter- 
lagc niit dem Zuntrieren der Pluiine in die SoUlage zusam- 
menhangcndc IJeschiidigimgen agfiroicn kfinnen. 

Das Kainerasysiciii h\ far qntorschicdlich groBe und vec^ 
schiwlcn gcfoniiic Plutincn vi^rwvndbtir Siwim la.Hfll mch iiui 
ihm die jcwciUgu Pbtincn-JsLhigc crfasscn. Fcmcr musscn 
der Rcchncrcinlieit Icdigliclt die Datcn der t'Ur dio juweiligo 
Pluiin&nart gcwUnschicn iiolUagc eingcgeben werdcn, danut 
sic die von dom Kanierasysicni genjeldcto Tsllage der Pla- 
line mir der Solllage vergleichcn und die Antriebselnrlch- 
iwngcn cnlsprcchctKl unslijucm kann. Die crrmdungsgoiriiiQe 
position Icrvorrlchtung isi duhcr ohnc Uniriiduufbeiton fiir 
Plaiincn univrschiedlichcr iMt und Gcsiall vorwcndbOT 
15 und Aomii suhr lUxiboI oinsvKsbar. 

Eln Toil, bier dio Untcrlage flir dio Plaiinea. mit mchreren 
gesondcrt anireibbarcn Freiheiisgradcn auizusiaitcn, ist auf 
andijfcn Ocbiclcn, so /.am Bclspid bci Wcrkzcugma^chincn, 
Ublich, so dass dio konsiruktivu Umsetzung ktine Schwic- 
20 rigkeilen bcrciict. i'ecner sind soicne Kaincrosysienio hout- 
T'^iagc nichis Bcsoodcrcs. AUCh die crfbr<icrUclTe Software 
bringi fOr einon F«chmftfm kai no h«QnderEn Probleme mlt 
sich, so dass insgcsanit elne verbal! nisiuiiBlg cinfach zu rca- 
lisicrcndo Vorrichmng vorJicgt, 

Das Ausrichicn der juweiligon Plaline auf die SoUlage 
kann schr schncll erio)gcn» da man die jcwcib cincm Froi- 
helisgrad zugeofdnetcn Aniriebseinrichumgen gleichzoifig 
buiruihen kann. Solbsivcrstfindlich isi auch eln Bcirieb der 

Anlrichmsihr'iohLungun nn^tiBlnandor <lenkhur, wasi juloch 



2S 



Plfidne «tn ibivn Uondkantun dui^b dio Anitcbl&gG buscba- 
digt wild Des wcitercn kann die bciiii 2:ureclitrirckon der 
PlQiinc auf der Unterlage aut'iretcndc Rclativbewegimg 'itwi- 
ficbcn dicsen Tcilcn r.u Ucschadigungen der UnierlHgc fDh- 
ren, ditt<UsriiO Lcbcnsiluuiir herabsci/cn. Bin wciiA:rcr Nwh- 
loil bestehtdarin. <lass bci einciii t'Jhergai^g auf die I'ertigung 
anderer Tbilo uus Platincn nndcrer CiroBc Uinrilsuirbeircn 
anrallun und die AnachlUije auf dio nono PlalinongioBc und • 
lagc eingcstcll; wcrdLM) niUsscn 



Ein weiiercr Vor tcil bcstelil darin, dass die ei-findungsge- 
miiBc Vorrlchtung wanungsfrcundlich und wanungsarm 
ausgebildet werdcn kann und nur cine gcringc SixSranr^llg* 
kcii aufwcist. AuBcrdcm kann cUcBauwdsc kofnf>aK(gehaJ* 
35 icn werden. 

Aus der DE M 30 46^ A 1 und der DE 3ft 22 845 Al ist 
einc Stanzc bckannt, mil der aus einer Wcrksli)ckplaiie, die 
einc Viclzahl von aus^iusianzenden* izcdruckten Tcilcn und 

•o cm 'wo«*u» — V... bc» i^dcm Tcil cine autgwiruckiu PositionsbcsUmmungs- 

Dcr'vurUeg^^^^^^ rnurkicrurig calhall, diesc Mbile ausgcsuin/t werdcn. Dabci 

grumUj, cine viclKcitig vcrwcmlbury. koosirukiiv vcrhUUnls- ist un der Stany^c cin optischor Scn.sor in Cjcslall cincr Ka- 
miiflig cinl'achc Posiiionicrvorrichtung scliafVcn. bci der mora angw-ordnei, der cino Abweicbung zwisvhcn der jewoi- 
die Plaline und die Unicriage niOgUchst keincr Bcschli<U- ligcnSolllttgeunddcrkilug^d^f Morklorungerf3c«iund 
gungsgeftihraiisficseizisind. korrtkics Ausrichicn der Wcrkstuckplatte in dio SoUlage 

Dicse Aufgabc wird gemtilS vorlicgendcr Erfindung da- « sicucrt, sodass dann derJewcUigc Stan?\'organg siaUfinden 
durch gclml. tJass die IJnicrlagc ruindesicns drti jewcils kann. Dicsor V^irgyng laua hcim SUin/cn jctlcs 'IVds ab, 
rniiids cincr Aniricbstanrichiuny fur sich anLn:ibbarc Frci- l^jinaegenUbcr handcli cs sicti vorlicgend urncinc Posi- 
heiisuradc nufwci.Hl, xo dnss dio Umerlage in der Ilorizonta. iloniervorrjcbiung amlercr Art, die niclu In clnu Prcsse inie- 
lim 7U einer zweidinicnsionalcn Vcrsealxiwcgung und 7M ci- gricri ist sondcrn «ls cigcnsiiincllgcs Gcrili mil andcrcn Be* 
ner Drohbowt^gung antrcibbar isi, wobci Tut die /weidlman- so wcgungsabiaufbn ndjcn cicr Ptus3« an^jcotrdnoi wirtl end d4» 
sionalc VcrscJ/bewegung rwci rcchtwinkcllg zueinander U- jeweils in die l^ssc zu bringcntlc Platino so zurcchileglr 
near bCWCgbarc ncwtg«ng«c|cnicnlc un«t fur diu Orohboww- dimrt oini» Kwh ywi»ifiban iler PoKiuomerv«nichiurt& Una dor 
gung cin Drchbcwcgungselcincnl vorh«nduj^ sind* von dc- IVessu bin und her bcwcgcwk: Tmrnsporlcinrichiung die Pla- 
nen cin crstc» Ubsment un cincr Tragkonsirukiion, ein zwci- line lagegercchi vorlindet und In dlcscf Lage in die Prtsse 
[OS Element am crsien UJement und das dritte Elonicni ajn .v UborfUhren kann. 



zwciion Element gejagcrt isi und von elnem cndlos umlau- 
fendon Rlrtl«5rba»id gcbildel winU das tnJl seinctn onorun 
Truni die Uniorlagc bildci, und ilass ohcrtialb der Unlcrlagc 
ein Koincrtt»yfltani 2urn opiiKohwa Erfataon der Ullage der 
Plaline vorbanden isi. dcm cine Itecbncroinhcil juigeordnoi 
isi. die die Isllngc m\l der SoUlage vcrgleicht und die An- 
cricbjx-inrichiungcn sieucri, >o d.'i.ss die Plaiinc in die Soll- 
luijcgulangl. 

fici der crnridungsgctualJcn Posiiiomcrvonicbtung wjnl 
also die Untcrlage niii Hillc dw verscliicdcncn Anlreibscin- 
ncliiungcii .50 veratclU. dusA die auf ibr boKndtioba Platino in 
die SolUago gclangi» aus dor sic von der Transporlcinrieh- 
lung abgehoU und in die l>r€sso gcbracht wtrd. Dahcr Tinden 



on 



Zweckmiifiigorwctse ist das DFohbcwegungsclemcmt das 
/.wcite ^loixicni. 

Ein Au.sruhrungsbeispiBl der Brflndung wild nun anhand 
der elnzlgcn Figur der ^ichouDg crlUutert, die einc erfln- 
(hingsgcmalkr PasitioniervoiTkhuing in stark schematisier* 
Lcr DawtdUing in Scilcnansiebi Tcigt. wobci die Antriebs- 
alnrichuingen und dif Ri-chiiereinhcii wcggciassen wordcn 
sind. 

DiuauH ilcf ZcSehniing hcrvorgehcnde Posilionicrvorrich? 
65 lung bclindci sieb neben einer nicln dai^gestelUcn Presse. in 
der MciflUblcchplatinen /u irgcnd welcben Blechieilen, bei*. 
spielswei.se ICarossorioLDtle von Aucos, gclbnni werden. Da- 
bci werden die Platincn vcreinzdt in die Pn»$se gebracht. 
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Dlwi crfoljji iiitUuU cinor £tM>i^nouin TninKporttimnchtun^ 
boispielsweisc in Oestolt cinur Grpifcreinrichlung mil Sau- 
^w(u Kokhe 'I'mnfiportcinrictnuDisen sind ebenralls Ublich, 
so daB auch dio zugchCrige Transporteinrichtung nicht gc 

zoiclisu ^ ^ . ^ 

l5jc jcwdligtJ Mciallhlcthpluiinc I wircl auf cincr hon- 
?.QnlaIcn Unlcrlagc 2 dcr Piisitionicrvorriehtuog bcivUgc- 
logu so dali sic V0I1 dirr *i Vansportuinrichiung abgchoU und in 
die JVessc gcbracht werdcn kunii. Daboi nuiB die iHatinc 1 
la^cgcnuu beriiii(>oLcj!i werdun. dainit sift aiischHcfivnd in lO 
dcr Prcjjse die richligc Lage cinninunU 

Die von cinur uwlurcn Suuon, hci spiel sweisc cine 
Wqschsiaiion, in dor die Plaiine gewoschen wira, angufbr- 
dunc Plailne 1 gelangl jedoch In einer mchr oder wenigcr 
rulimtgon Ubj> auf dIo UntcrJagt? 2. no d^ eiaoirt© von dor is 
fttr UbcrTuhrcn in die Prussc crforderiichwi SoUagc ab- 
wcichende Isiiagc cinniinnu. Die Plaiine I muS dwher xucrsi 
in die SoUagc Ubcrfilhn wcrdcn, bcvor sic von dcr TVans- 
porreiurlcluung gcJioK «od in die ?n,sse gelcgt wir<l. 

Diciics /cnifieicn uulMic Solluge crfolgl niclu dutch wn 
Verjagarn ^Icr iNailnc 1 :uif dcr IJmorlagt; sondern durth 
elno LiigCverandcrunj; tier Unicrlaj;«; 2. his f»ioh dio rtwf dar 
UnicrUgL- 2 licgcnblcibciide Plailnc in dor SoUagu bcanriei. 

I^io liniorLngu 3 Ui^lfii hier/.u drci FrcihcitsgradC auf. dc^ 
ncn jeweiU cine Aoifiobscinrichlung zugcordnct i&U ^ daS 25 
dio venwhledenon Fruihciisgradc jcwcils tlir sich anueibbar 
sind. j6aboi isi die Unterlagc 2 in dcf Horizonlalen 7U elnor 
zwcidirnen$lonalcn Vbrsftizbewegung und 2U alnsr Drchb«- 
wcgung anurelhbar, «<> dufl »ie aich uml nut ibr dio PlnUn« I 
in der Hbcnu beliebig verlagom und in jode gewUnschio 30 
Uroblago bringen iSUt. 

Bcini Au^fiihningsbDispiel ist die cine der bcldcn in der 
Ebonc der Unterlagc licgende 6ewefiuag5?riclnung durch 
den I'l'iill 3 angcgcbcn. Die zwciie lin&are Bcwcgungsrich- 
lung vcrliiufi jrcJiiwinkclig hicr/.u und slehl in dcr /.eich- 
nung scnkrcchi '/Mt ?jeichoncbwie. Die Drehbcwegung er- 
folgt urn die scnkrcchi y.ur Ebcnc dcr Uiuerlagc 2 gcrichlcie 
Prohachslimo 4. 

Tails crlbrdcrlich, Iconnte man der Untcriagc noch einen 
wcilcrcn Frfcibdisgnid in ibr Drchachslinic 4 cnUpirchcn- ^> 
dor HohcnricliLung /.uonlnca, so daQ iiwn die Unicrlwgc 
uuch in dcr Hohe verstellcn kflnnie. 

Hlr die zweiaimenslonulc Vtefseizbcwcgung sind twci 
rechtwinkclig 7,ueinandcr linear in l^chlnng dcs PfeiU 3 
bzw. rcchlwinkelig hlerzu bcwegbarc Dcwcgungselcmcnic 45 
5 und <5 uml fiir die Drelihcwcgung i,sL cirt Drehbcwcgungs- 
clciriciu 7 vorlmndcn. 

Eln crsicsdieserElemcnic (linear bewcgbarcs Element 6) 
Isi an ciner beim Ausluhrung.sbcispiei von cinem Grundgo- 
stcU geblidetcn TratkonstruKaon 8, cin xwciics Eloiinsnt SO 
(Drchbewegungsclciricni 7) m crsien lilemeni C und das 

ilnllw l'*|omanf (lincnr bowa^haroi! TiluinwOl 5) am i^wdicn 
HlcTiicni 7 gclugcn, wobci jIms driuo Element S von cinciri 
cndlos umlaufcndun l-ittrdcftjand U gcbildei wird. das mil 
scinem obcron TVum die IJmertago 2 bilrlet. « 

Ueirn Ausruhrungabeisplcl wird dus zweite Eloincnt von 
dein Drv1ibowcgungNciui{ieni 7 gchiUici, so dud tilch du.% 
DrchhcwcgungseleTncnJ 7 /wisclicn don hcideri linear hc- 
w^gburon Gli^rn^nten S» 6 buRndut. 

Cn Abwandlung dcs durgesieUien AusfUlmingsbcispicls «o 
kOnnio die Anotdnung jedoch auch so getroffon scin. daG die 
bttidcn linear bewcgburcn Ulemento aufcinandert'olgend an- 
geordnci unci aneinanrlcr gclagcri sincl,«)diiQ «oda.s /.weite 
und das drille niuiticnl Mlden. 

I)us an der 'Oagkonsirukiion X golageric lincarc Bewe* 6S 
guiigiioloniont 6 wird beim zweckmijUi|*L*n Aust^tmingsbtfi* 
spiel von eincm b'chlittcncicnient gcbiUlet, das an ciner an 
der Ttagkonsrrukiion ft angconinctcn Schienenanordnung !> 
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4 

liitri untl von dicscr ycruhrt wird Die zuiichdrigo Anlricb:S- 
einrlchtung - es liandeli sicli urn einen iiblichen linearan- 
iriob - ist niclu dai^geslcllt. 

Das Drcbbowegungselemeni 8 isi an dem schliUenartigen 
Elemeni 6 urn die DrehacbsLinic 4 verdrchbar gelageru Bs 
Kann von cincin Orchid Ipt a!, dgl. gybildol warden. Dw 
Aniricb konn in ublicher Wclsc nnit Hilfe cincs mr dcm Urn- 
fang des DrchbcwegiingsclcTncntR 7 klimincndiin Aniriobs- 
Mhnrads 10 ertolgen. das mitlcls einor chenfalls nlcbt dar- 
gcsinllien Antricbseinrichiung angeirieben wcrdcn kann. 

Dai andow lineun: Bcwegungselemeni 5 schlleOUcii. das 
<lriuc Elenienl, wird von dcrn Dre|ibcwegunij!itiIcincnL7 ge- 
iragon und ist mit dicacjii ilrcfifcat vcrbwnden. Dob^^i wird 
dieses lincarc Btjwegimgselcincni S von doni Kirderband 11 
gehUdflt, von dcni ein BanciabiiChniU die Unlerlage 2 dar- 
stellt. Das Fdrderband 11 isi endlos umlaufcnd ausgebildcl 
und an scincn bciden Endcn um UmlenkroUen odcr -walzen 
12, 13 gcflihrt, von dencn clnu durch die nichi dargestcUtc 
XAJgoordneto Aiiixicbseinricluung angemcbcn worden kann, 
Dei* als Unieriage 2 dloncndc f'iirdcrbandubfithnUt wbd vom 
obcrcn Trutii dos P^rdcrb'^ndes 11 gcbildet, auf dcsscn 
Obvrf:(^i(e dio jawciligu PlaUoe t gclcgl wlrd. 

AUc llewegungaclcmcnte S» 6, 7 sind durcb die ^ugeord- 
neien AniricbscinriclUungcn jcwcils einer bin und her ge- 
heiKlen Bcwcgung aiitreibbar. 

Die Anuiobsoinrichlungen, das hciLU die Anlricbsnioto- 
ren fUr die drci Dewegungsclenicnie 5, 6. 7, konncn siaiio 
nXi- angcordnet scin, so daS sie nichi zur 3r.u bewegonden 

MuKBo boiU-agon und <liii Arbeiijjgtijjchwindigkfcit damit cr- 

Um wird. 

Bei deni Forderband 11 handcll es sich zwcckmftBiger- 
wciso um ein Magnciband, 90 daB die aufgelegw Piadno 1 
durch MagncOcraft gchalicn werden kann. 

Die nur schoniaiisch angedcutcie lYagfconsirukiion 8 
kann beigpielswcisc nut lliUe von Radblcicken 14 verfahr- 
bar ausgebildcl scin. so daQ sic und mil ihr die von ihr getra- 
gene AnoMnung ausden verschiedcncn neweggngsolcnicn- 
icn 5. <>. 7 aulcinciTi beispielswcisc vom Mallenbodcn nebcn 
dcr Pi«ssc gcbiJdcicn Uniei-grund 15 bewegi worden kann. 
Die Plaiinc 1 kunn in dcr gcxchilderien Weisc iriil Hilfe 
der Bcwegurigselumcntc 5» fi, 7 und tier zugeordnetea An- 
iricbseinriditungcn - els Aniricbsmoioren sind Servonioio- 
rfii) vorgeaohon - aut< dot' ankomm^d^ Ullage in die ge^ 
wUnscbtc Soilage gcbrticKt werden. Hicr/u muB dio jowei- 
lige Istlagc crfaUl werden, sodafl in AbhSngigkcit dcrjewei- 
ligcn iKllage die vcrKchicdcnect AiUricKseinrichlungen cm- 
sprcchwul angcsicucri. unrl so in Gang gcseWH wonton, daB 
die Plaiinc In dio ^OHQge getangi. Die dmi Amrlcbseinrlch- 
wngen konncn gleiclizcidg bcuicbcn werdcn. so daB die 
Untcrloge 3 oine mah min dun Rewegungon der drei Bewe* 
gungsclouiunie 5, 6, 7 zusamiTicngesetztc Bcwegung aus- 
illhrl. Dies crgibt cine wcscnilich grl^crc Elnslullgeschwln- 
rligkcii als ein Belrcibcn dcr verschicdencn Aniricbseinrich- 
tungen nacheinun^ler 

Zum oplisehen Erfasscn der Isdage der jeweiligen Plaiina 
isL obcriialb der Unterlagc 2 cin Kamcrasystcm 16 angcordp 

net* daic hvini AuMfUUrungal^^pitsI mwi^l inU horiwonluWn 
Ahjiland v.ueinandcr Hngcordneie» uuf die Unieriage 2 ge* 
richiois Kamerufi 17» L8 eniluilu Diis Kanicrasysieni 16 kann 
un einem Tragcr 19» bcispielswelsc cin PorialtrUger. sitzon. 
Das Kamerasystem 16 kann femcr bcwogbar angeordnet 
sein, so daB cs insbesonaere parallel /.ur unieriage 2 und/ 
Oder scnkreehl hler^u vcrlagerl wcrclcn kann. 

Dcm KaiTienisystcm 16 isi einc niebi dargcsielllc Rech- 
nci-einheiizugcoiilnci. Das ICanicrasysiom meldeiderRcch- 
nereinhoil in I'orru enisprechendcr Signaledle jcwciligc Isi- 
lagcdcrPluiine 1, wonacli dicKcchnereinliciidielsllagemit 
der ibr eingcgebenen Soilage vctgleichi und die Antriebir- 
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GinriGhLun};vn <lMnn <biTi Vurgluiobja)r8«bniK ttnUi^rtichcwi 
&ns(CUdrC Auf di«KSe Welse crhali mar) ein voUauiomaUsch 
ablaufeodcs Ausrichten dcr Plaiinen I. 

Den ScrvonKKor&R der Antneb$einnchiung(;n kdnnen 
AbSOlUtgebor zugcortlnei sein. ^ 

S*0TnU licgtzusaiuiticnfasscnd umu Wnsichtllch Ihrcr An- 
wcndung fur uniMSChiedUcb groSc und/odcr gcformte Pla- 
Unen hochflcxiWe Posliionicrvorrichtung ah Zontrierstatioa 
micopiischerlirkcnnimg dorjoweiUgien Plfliincn-rsUofic vor» 
hci dei-dtc jcwuilijsdPlaiine 1 nut Griind der mindcsl(»n$ drei lO 
frei prog^JlIll^uerbarca^•rcihcil,•fiJradcdCf UmcrliigDin auto- 
nutUHuher Wuisc Mdviell in dio SctlUj^c UburTuhn wcnlun 
kann. 

PqtcnlontiprUcho IS 

1. Nebcn elncr Prcssc agfeuslollondc Plaiinftn-Poaitio- 
niervorrichiung zuni tJbcrfQhrcn cincr Mctallblcchpla- 
ilotf aus einer ankomnifrndcn Isibec in cine SoUagu, 
aus dcr die Plaiinc von einer lYansporicinrichtung ab- 3) 
goholl Urid in die Prusse cingebrachi wird, initcincr ho 
rlitoniajen XJntcrlago fUr die PlniiDC, dt«durcb ^cVonn- 
ziiichncl. daBdIc Unierlage (2) inindesiens drci jcwwls 
miuclfl cincr AiMriuhficinrichLLinij I'ur sich anircibhurC 
J-VeihoiLsgrudi; uutweist^ so daB die Unterlaga (2) in dcr 2S 
Horixoniaicn zu cincr zweidiiucrsionulen Vcrseizb©- 
wtJgung und zu einer Drehbcwcgiing anurcibbar isi, 
wobci fur die zwcidiincnslonale Vurswi/beweguog 
/.wel recniwInkcUg y.gcinwcJcr linear hcjwcgbaro Be- 
wegungsdeiucnic (5, 6) und fUr die Drchbowcgung ein M 
Drohbewegung^uslcnieni (7) vorhandsn sind. von denen 
ein erstes Element (6) an cincr TragkonsirukUon (8). 
ein zweiics Eloment (7) am ersion lilemeni (6) und das 
drUto Element (5) am zwciicn lilenient (7) gelagen isi 
und von ciniini endlos umiiiufcwicn Fordcrhnml (11) 3S 
gobildei wjrd» dns mil seinom oberen Tnnn die TJnier- 
bgc (2) blldct, und daB oberiialb dcrUnierlagc (2) ein 
Kaniorafiyttciii (l^) 7Mm Optijcchcn lirtossen dcr 1st- 
hige dcr Pla l ine (1) vorbandan isL. dcin eine Ucchncr- 
cinhcil /uficcmiiml ist, diu (iic TkIIhsc niil dur S<>n»gc 
vcrglcicht uwl <lie AnlricbscinricMuogcn sicueri, no 
daB die Plaiine (1) In 6\o Soilage gelangi. 

2. PosUlonlervon1chlunj5 nach Anspruch ], dndutcb 
gekennzcicbncu daB das Diohbewegungseleipvni (7) 
das z\v©i»© Element Isi. 45 

3. Po^iiionicrvomchiung nHtJh Anspruch I otier 2, da* 
durvh tckcnnzcichnci, ilaft dbs F6rKierb«nd (11) oin 
Magnetband isu 

4. Posiiionicrv^iricluung n;ich cint-m der Ansprucho 1 
bis 3. aaaurcn jjokcnnZttlcnnei, daB die lyugkonstnik- so 
lion (K) niiL HiUc vnn Rndbldckcn (14) verfahrbar aus- 
l^obilduL ihL 



Hierzu I Sciu;(n) /eiehnungcn 
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Abstract of DEI 9809184 

The arrangement moves a metal plate by device of a transport arrangement from an actual position at 
arrival onto a horizontal base, into a nominal position, necessary for Inserting the plate into the press. 
The base (2) comprises at least three degrees of freedom, respectively positioned by device of a drive 
arrangement, so that the base can execute a two-dimensional translation In a horizontal plane, ana a 
rotation. A camera system (16) is provided above the base, for an optic detection of the actual position 
of the metal plate. A computer unit compares the actual position with the nominal position, and controls 
the drive arrangements, so that the plate is moved into the nominal position. 
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